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Rozdzial - 0
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne sa3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
na zadaniach z zakresu budownictwa drogowego niewymagajace pozwolenia na budowe, ktorych inwestorem jest Gmina Rymanow:
1) Przebudowa drog gminnych i wewnetrznych zarzadzanych przez Gming Rymanow.

1.2. Zakres stosowania SST
Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne wspolne dla robot objetych realizacja zadania w
p.1.1., wyszczegdlnione w nastepujacych ST:

Rozdziat - 0: ST-D-00 - WYMAGANIA OGOLNE

Rozdziat - 1: ST - D-01 - WYTYCZENIE ROBOT

Rozdziat - 2: ST-D-02 - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA
Rozdziat - 3: ST-D-03 - WYKONANIE NASYPOW

Rozdziat - 4: ST-D-04 - ROBOTY ROZBIORKOWE ELEMENTOW DROG

Rozdziat - 5: ST-D-05 - FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

Rozdziat - 6: ST-D-06 - ULEPSZONE PODLOZE Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM
Rozdziat - 7: ST-D-07 - PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

Rozdziat - 8: ST-D-08 - OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJINYCH
Rozdziat - 9: ST-D-09 - WARSTWA Z BETONU ASFALTOWEGO

Rozdziat - 10: ST-D-10 - ELEMENTY BRUKARSKIE

Rozdziat - 11: ST-D-11 - HUMUSOWANIE

Rozdziat - 12: ST-D-12 - POBOCZA Z KRUSZYWA

Rozdzial - 13: ST-D-13 - URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU DROGOWEGO I ELEMENTY STALOWE

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Droga - wydzielony pas mchu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy - opatrzony pieczgcig Zamawiajacego, zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem - Inspektorem Nadzoru, a Wykonawcag.

1.4.3. Ksigga obmiaru - akceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicow ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigdze obmiardéw wymagaja potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Nawierzchnia - zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwigzanie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.8. Pobocze - czegs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji, nawierzchni.

1.4.9. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltgbokosci przemarzania

1.4.10. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do prowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.

1.4.11. Polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12. Pozostatle nazwy i okresSlenia s3 zgodne z definicjami i okre$leniami zawartymi w normie PN-87/S-02201 Drogi
samochodowe, oraz innych zwigzanych normach.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg techniczna, SST i
poleceniami Inzyniera Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzgdne punktow glownych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy rob6t oraz dokumentacje¢ wykonawcza.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazywanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja wykonawcza.
Dokumentacja techniczna - w zakresie wyszczeg6lnionym w dokumentach przetargowych. Jezeli w trakcie wykonywania

robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach w poszczegdlnych dokumentach obowigzuje nastgpujaca kolejnosé ich waznosci:
1) Specyfikacje Techniczne;

2) Dokumentacja Techniczna.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub brakéw w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera - Inspektora Nadzoru, ktoéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja techniczng i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okres§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac
bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te wartosci, to roboty powinny by¢
prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatéw lub elementéw budowli nie znajdowaty si¢ w przewazajacej mierze w poblizu
wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja techniczng lub SST, ale osiggnigta zostanie
mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to Inzynier - Inspektor Nadzoru moze zaakceptowac takie roboty i zgodzi¢ si¢
na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu
i/lub SST.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg techniczng lub SST i wptynie to na
pogorszenie jako$ci elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu publicznego na placu budowy, w
sposob okreslony w SST D-00. w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi — Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim Zarzadem Drog i Organem Zarzadzajacym Ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w czasie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie
inne $rodki niezbg¢dne dla ochrony robét, bezpieczenstwa pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszelkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne z Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym, stanowiaca
zalgcznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 12 listopada 1992 roku w sprawie zarzadzania
ruchem na drogach (Dz. U. nr 97 poz. 485 z p6zn. zm.).

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca bedzie podejmowaé
wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na placu i wokot
placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:
— Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wewngtrzne drogi transportowe zostang tak wybrane, aby nie powodowac zniszczen

w §rodowisku naturalnym.

— Plac budowy i wykopy beda utrzymywane bez wody stojace;.
— Zostana podj¢te odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami,

materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwoscia powstania pozaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony
srodowiska, obcigzaja Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych raz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob

trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt powinny mie¢ §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdw na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty
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pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatdéw od wlasciwych organéw administracji pahstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dzialan ze strony
Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wlasno$¢. Stan naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrone¢ urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociagi, kable
teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wtadz bgdacych wiadcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomié
wilascicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany w okresie trwania kontraktu do wlasciwego oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem
tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera -
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu
wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do obowiazujacych ograniczen obcigzen osi pojazdow podczas transportu materiatow i
sprzetu po drogach publicznych poza granicami placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od odpowiednich wladz na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach
osi i w sposob ciggly bedzie powiadamiat Inzyniera -Inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdoéw. Uzyskanie zezwolenia nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktére moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywaé pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych i wykonywanych
warstwach nawierzchni w obrgbie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany
do naprawy uszkodzonych elementow na wiasny koszt, zgodnie z poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczefistwa i higieny pracy. W
szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i
sa uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robdt, materiatlow i urzadzen uzywanych do robot od daty rozpoczecia do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru robot. Utrzymanie powinno by¢ prowadzane w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robdt, to na polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialow

Zrodta uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robot. Nie pozniej niz 14 dni przed zaplanowanym uzyciem materiatow Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania i wbudowania, wymagane $wiadectwa badan laboratoryjnych
i reprezentatywne probki materialow do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spetniaty wymagania ST.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek
zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi - Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez
siebie metod¢ wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jakoSciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materiatdw i dostarczeniem ich do robot.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze i
dokumentacja uzgodniong z odpowiednimi wladzami administracyjnymi i Nadzorem Zamawiajacego.

2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwornie materialbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
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zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni powinny by¢ zachowane
nastgpujace warunki:
a) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
prowadzenia inspekcji,
b) InZynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny wstep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Jesli InZynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie materiatow do
innych roboét niz te dla ktorych zostalty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaly swoja jako$¢ i przydatno$é¢ do robdt oraz
zgodno$¢ z wymaganiami ST i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatdow beda po zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich
pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiagzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos¢
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera -Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca zobowiagzany jest do dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopii dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku gdy wymagaja tego przepisy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw kontraktu, zostang przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wpltyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obciagzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na
polecenie Inzyniera -Inspektora Nadzoru beda usunigte z placu budowy.

Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i rzegdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

InZynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robodt, a ponadto
we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i ST oraz dotyczacych akceptacji wypehnienia
warunkow kontraktu przez Wykonawce.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje w sposob sprawiedliwy i1 bezstronny.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robodt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

InZynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier - Inspektor Nadzoru powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktore nie spetniaja wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i w ST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postgpowac jak w p. 2.4.

5.2. Wady robot spowodowane przez poprzednich Wykonawcéw

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST, a zaistniata wadliwo$¢ tych robot
spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inzynier - Inspektor Nadzoru zleci taki sposob
postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone
przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jako$ci powinien zawierac:
a) czg$¢ 0goIna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,
- system (sposob wykonania i procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru;
b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzef, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,
- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac¢ zatozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan
materiatdow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robodt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowa i SST.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekc;ji.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki moga by¢ pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bg¢dzie mial zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bgdzie mogt przeprowadza¢ dodatkowe badania w niezaleznym laboratorium (nie zwigzanym
z wykonawstwem robot) tych materiatow ktore budza watpliwosci co do jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterki, a w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera
- Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi InZyniera -Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu,
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera
- Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybcie;j,
nie pozniej niz w terminie okreSlonym w Programie Zapewnienia Jako$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzania, Inzynier - Inspektor Nadzoru uprawniony jest do kontroli, pobierania probek i
badania materialow. Zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Inzynier - Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier — Inspektor Nadzoru w przypadkach budzacych watpliwos¢ bedzie mogt pobraé probki materiatdw oraz probki z
wykonanej nawierzchni i zleci¢ ich przebadanie w niezaleznym laboratorium (nie zwigzanym z wykonawstwem robot).
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W przypadku, gdy wyniki tych badaf potwierdza niewiarygodno$¢ raportéw Wykonawcy, catkowite koszty tych badan i
pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawcg i odjete od wartosci kontraktu a wyniki te b¢eda podstawa oceny jakosci robot
w odbiorach robdt ulegajacych zakryciu i ostatecznych.

6.7. Atesty jako$ci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badaf jako$ci materialow przez Wykonawce Inzynier- Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sag wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt powinna posiadaé
atest okre$lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych
przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzet kontrolno - pomiarowy zainstalowany w wytworniach lub maszynach muszg posiada¢
wazng legalizacje wydang przez upowaznione instytucje.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich wtasciwosci z SST to takie materialy i/lub urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy

W _przypadku zgloszenia zamierzenia budowlanego moze zosta¢ wydany (przez Zamawajgcego) jako
wewnetrzny dziennik budowy Zamawiajacego ale nie jest on konieczny z punktu widzenia obowiazujacych
przepisow.

Jesli zostanie wydany; wowczas odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez

przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
data i podpisem kierownika budowy i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy placu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji technicznej,
- uzgodnienie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jako$ci harmonogramow robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegodlnych elementow robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu,
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi - Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera - Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2. Ksigga obmiaru
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary

wykonanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiggi obmiaru.
W przypadku wynagrodzenia ryczaltowego ksiega obmiaru nie jest konieczna.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepniane na kazde zyczenie Zamawiajacego.

4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. 1-3 nastgpujace dokumenty:

— skuteczne zgloszenie zamierzenia budowlanego,

— protokoty przekazania placu budowy,

— umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
— protokoty odbioru robét,
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— protokoty z narad i ustalen,

— ewentualne zgody zarzadcow drog krajowych wojewodzkich, powiatowych i gminnych na wej$cie/wlaczenie/zajgcie pasa
drogowego,

— korespondencj¢ na budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera - Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym i
SST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera - Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiggi obmiaru. Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w
kosztorysie ofertowym lub SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiagzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzg¢t wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe musza by¢ przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbiorem robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu lub ostatecznym odbiorem robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt ulegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem - Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru Wykonawca zglasza wpisem
do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Ilos¢ i jakos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja techniczng, SST,
uprzednimi ustaleniami oraz w oparciu o ewentualne badania wtasne.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen Inzynier - Inspektor Nadzoru
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potracef.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier - Inspektor
Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczace danej czgsci robot.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
- Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i kompletnosci oraz prawidlowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera - Inspektora Nadzoru
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i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow i
pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalef przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja techniczna i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami (jesli takie wystapity),
- szczegolowe specyfikacje techniczne,
- uwagi 1 zalecenia InZyniera - Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i
udokumentowanie wykonania zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i ksiggi obmiaru (jesli byly wymagane przez Zamawiajacego),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,
- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, a
wykonywanych zgodnie z PZJ i SST,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne
Podstawg ptatnosci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykonawce za catos¢ kosztorysu ofertowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2010 r. Nr 243 poz. 1623 z pozn. zm.).
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Rozdzial - 1
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.
WYTYCZENIE ROBOT
1. WSTEP

1.0dtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy wchodza:
— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego osi trasy,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

Punkty gtowne istniejacej trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
2. MATERIALY

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ srednicg
od 0,15do 0,20 m idlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugos$ci okoto 0,30 m,
a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT
Odtworzenie osi trasy

0§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogoblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

7. ODBIOR ROBOT
Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— w miarg potrzeb uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— w miarg potrzeb wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych.
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Rozdzial - 2

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-02

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA GRUNTOWEGO

Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podfoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezpo$rednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywa¢ si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach
lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.4.

Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowiagzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podloza nalezy kontynuowac
do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo cigzki
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na giebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do
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+10%.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotachi Wykonawca
nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

Badania w czasie robét

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos¢
" | i pomiarow badan i pomiarow

1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Rownosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne ¥ 10 razy na 1 km

5 Rzed Koci co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

Zgdne wysokosciowe drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
K drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
gruntu podtoza raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w

punktach gtownych tukéw poziomych

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

Rownosé koryta (profilowanego podtoza):

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja [ 0,5%.

Rzegdne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wiegcej niz [1 5 cm dla pozostatych drog.

Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci modutow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do
pierwotnego modutu odksztalcenia, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
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Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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Rozdziat -3
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03
WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nasypoéw
drogowych dla zadania:

»Przebudowa i remonty drog gminnych i wewnetrznych zarzadzanych przez Gming Rymanow”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja stanowi dokument kontraktowy i przetargowy przy wykonywaniu oraz odbiorze rob6t zwigzanych z budowa, przebudows i
remontem drog objetych dokumentacja projektowa.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania nasypéw drogowych oraz obejmuja:

e  przygotowanie podtoza pod nasyp,
pozyskanie, zakup lub dostarczenie gruntu,
transport materiatu,

rozscielenie gruntu warstwami,
profilowanie warstw,

zaggszczanie gruntu,

wykonanie skarp,

wykonanie rob6t wykonczeniowych,
e uporzadkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
Nasyp drogowy — budowla ziemna wykonana z odpowiednio zageszczonego gruntu powyzej poziomu istniejagcego terenu, stuzaca do
uzyskania projektowanej niwelety drogi.
Warstwa nasypu — jednorodna warstwa gruntu roztozona i zaggszczona na okreslong grubosc.
Wskaznik zageszczenia Is — parametr okreslajacy stopien zageszczenia gruntu.
Pozostate okreslenia s zgodne z STWiORB D-00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Materialy przeznaczone do wykonania nasypow powinny spelnia¢ wymagania dokumentacji projektowej, obowiazujacych norm oraz
niniejszej specyfikacji.

2.2. Grunty do budowy nasypéw

Do wykonania nasypoéw nalezy stosowac:

e piaski,
e pospoiki,
e Zwiry,

e mieszanki kruszyw naturalnych,

e  inne grunty przydatne do budowy nasypow.
Nie dopuszcza si¢ stosowania:

e  humusu,

torfow,

gruntéw organicznych,
gruntow zawierajacych odpady,

gruntdw przemrozonych,
e  gruntow nadmiernie nawodnionych.
2.3. Material z dokopu
Dopuszcza sig¢ wykorzystanie materiatu pochodzacego z dokopu lub innych Zrodet zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Do wykonania robot nalezy stosowac sprzgt zapewniajacy uzyskanie wymaganej jakosci robot:

e  koparki,

spycharki,

tadowarki,

rowniarki,

walce statyczne,
walce wibracyjne,
zaggszczarki ptytowe,

samochody samowytadowcze,
e sprzet pomiarowy.
Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i posiada¢ aktualne badania oraz dopuszczenia do uzytkowania.

4. TRANSPORT
Transport materialow nalezy prowadzi¢ srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju przewozonego materiahu.
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W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiat przed:
®  rozsypywaniem,
®  zanieczyszczeniem,

e nadmiernym zawilgoceniem.
Wykonawca jest zobowigzany do biezacego usuwania zanieczyszczen z drog publicznych powstalych podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza

Przed rozpoczgciem wykonywania nasypow nalezy:
e usung¢ humus,
e usung¢ grunty nieprzydatne,
e oczyscic teren robot,
e wyprofilowaé podtoze,

e zapewni¢ odwodnienie terenu.
5.2. Wbudowanie materialu
Grunt nalezy rozktada¢ warstwami.
Grubo$¢ warstwy przed zaggszczeniem nalezy dostosowac do rodzaju gruntu i stosowanego sprzetu.
Zaleca si¢ wykonywanie warstw o grubosci nie wigkszej niz:

e 20-30 cm dla gruntdw spoistych,

e 30-40 cm dla gruntdw niespoistych.
5.3. Zageszczanie
Kazda warstwa nasypu powinna zostac¢ zaggszczona przed wykonaniem kolejnej warstwy.
Minimalny wskaznik zageszczenia powinien wynosic:
Is>1,00
lub zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;.
Nie dopuszcza si¢ zageszczania gruntow:

e  przemrozonych,

e nadmiernie wilgotnych,

e  zamarznigtych.
5.4. Profilowanie skarp
Skarpy nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Powierzchnie skarp powinny by¢:

e roéwne,

e pozbawione lokalnych zapadnigc,

e odporne na erozje.
5.5. Roboty wykonczeniowe
Po zakonczeniu robot nalezy:

e uporzadkowac teren,
e usung¢ nadmiar materiatu,
e wykona¢ niezbg¢dne profilowanie koncowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci obejmuje:

e oceng przydatnosci gruntu,
kontrolg wilgotnosci gruntu,
kontrolg grubosci warstw,
kontrolg zageszczenia,
sprawdzenie szerokosci korpusu,

sprawdzenie rzgdnych wysokosciowych,

e  kontrol¢ wykonania skarp.
6.1. Dopuszczalne odchylki
Dopuszcza si¢ nastgpujace odchylenia:

e  szeroko$¢ korpusu £10 cm,
e rzedne wysokosciowe £3 cm,
e pochylenie skarp £10%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:

m* wykonanego nasypu.

Objetos¢ nasypu okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej oraz pomiaréw powykonawczych.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORB, jezeli:
zastosowano odpowiedni material,
uzyskano wymagane zaggszczenie,
zachowano projektowane rzgdne,
wykonano skarpy zgodnie z dokumentacja,
e  spelniono wymagania jako$ciowe.
Odbiorowi podlegaja roboty zanikajace oraz roboty koncowe.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m® nasypu obejmuje:

prace pomiarowe,

przygotowanie podloza,

zakup lub pozyskanie materiatu,
zaladunek,

transport,

roz§cielenie warstw,

profilowanie,

zagegszczanie,

wykonanie skarp,

wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych,

uporzadkowanie terenu robot.
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Rozdzial - 4
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04
ROBOTY ROZBIORKOWE ELEMENTOW DROG
Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorkg elementow drog/placow, przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

zurawie samochodowe,

samochody ci¢zarowe,

miloty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

frezarki nawierzchni,

koparki

Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidérkowe elementow drég, ogrodzen i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja techniczna, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja techniczna nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy
sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Do usuwania warstw nawierzchni mineralno-bitumicznych nalezy zastosowa¢ frezarki drogowe.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile
uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
InZyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drég, ogrodzen i przepustéw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczajacego terenu i zaggséci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatlow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow:

- odkopanie krawgznikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

c) dla rozbiorki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umocnien itp., ew. ustawienie rusztowan i ich poézniejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- zasypanie dotéow (wykopow) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is [ 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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Rozdzial - 5

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

Sprze¢t do frezowania
Nalezy stosowac¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslona gtgbokos¢.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownosci oraz pochylen poprzecznych i
podhuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robot (naprawy czg¢sci jezdni) Inspektor Nadzoru moze dopuscic frezarki sterowane

mechanicznie.

Szerokos¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robot. Przy lokalnych naprawach szeroko$¢ bebna moze by¢
dostosowana do szerokosci skrawanych elementow nawierzchni. Przy frezowaniu calej jezdni szerokos$¢ bebna skrawajacego powinna
by¢ co najmniej rowna 1200 m. Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przeno$nik sfrezowanego materiatu, podajacy

go z jezdni na $rodki transportu.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Za

zgoda Inspektora Nadzoru mozna dopuscié frezarki bez tego systemu:
a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien przedstawi¢ dane
techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracje pracy frezarki, na wtasny koszt.

Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z dokumentacja przetargowa i ST.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czgsci jezdni, to wowczas, ze wzgledow

bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:

a) nalezy usung¢ Sciety materiat i oczysci¢ nawierzchnie,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych pasow ruchu, wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze przekracza¢ 40 mm,

¢) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika (Scieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok
niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

Uszorstnienie warstwy $cieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawierzchni nowych, ktore charakteryzuja si¢ mata

szorstkoscia spowodowana polerowaniem przez kota pojazdéw, albo nadmiarem asfaltu.

Frezarka powinna $cia¢ okoto 12 mm warstwy Scieralnej tworzac szorstka makrotekstur¢ powierzchni.

Zgby skrawajace na obwodzie bebna frezujacego powinny by¢ tak dobrane, aby zapewni¢ regularna rzezbg powierzchni po
frezowaniu.

Profilowanie warstwy $cieralnej
Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieréwnosci podtuznych i matych kolein lub innych
deformacji.

Frezowanie warstwy $cieralnej przed ulozeniem nowej warstwy lub warstw

asfaltowych

Do frezowania nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzgledem ustalonego poziomu

odniesienia, zachowujac spadki poprzeczne i niwelet¢ drogi. Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana na glebokos¢ projektowana z
doktadno$cig + 5 mm.

Czestotliwosc oraz zakres pomiaréw kontrolnych.
Minimalna czgstotliwos$¢ pomiardw
Czgstotliwosc¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1.

Tablica 1.

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno.
Lp.  Wtlasciwos¢ nawierzchni Minimalna czgstotliwos$¢ pomiarow

1 Rownos¢ podtuzna lata 4-metrowa co 20 metrow

2 Rownos¢ poprzeczna tata 4-metrowa co 20 metréw

3 Spadki poprzeczne co50m

4 Szerokos¢ frezowania co50m

5 Glebokosc¢ frezowania na biezaco, wedhug SST

Rownos¢ nawierzchni
Nierownosci powierzchni po frezowaniu mierzone lata 4-metrowa nie powinny przekracza¢ 6 mm.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacja przetargowa, z tolerancja + 0,5%.

Szerokos¢ frezowania
Szerokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci okreslonej w dokumentacji przetargowej z doktadnoscia £ 5 cm.
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Glebokos¢ frezowania
Glebokosc¢ frezowania powinna odpowiadac glebokosci okreslonej w dokumentacji przetargowej z doktadnoscig + 5 mm.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje:
— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— frezowanie,

— transport sfrezowanego materiatu,

— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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Rozdzial - 6

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06

ULEPSZONE PODLOZE Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem ulepszonego
podloza z gruntu stabilizowanego cementem dla zadania:

»Przebudowa i remonty drog gminnych i wewnetrznych zarzadzanych przez Gming Rymanow”.
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja stanowi dokument stosowany przy wykonywaniu i odbiorze robot objetych dokumentacja techniczna.
1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania warstwy ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego cementem
wykonywanego metoda mieszania na miejscu.

Zakres rob6t obejmuje:
e  przygotowanie podtoza,
e  dostarczenie cementu,
e  rozscielenie cementu,
e  wymieszanie gruntu z cementem i woda,
e  profilowanie warstwy,
e  zaggszczenie,
e pielggnacje wykonanej warstwy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Ulepszone podloze z gruntu stabilizowanego cementem — warstwa konstrukcyjna wykonana przez zmieszanie gruntu rodzimego z
cementem i woda w celu poprawy parametrow no$nosci oraz ograniczenia podatnosci gruntu na dziatanie wody i mrozu.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi normami oraz ST D-00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1. Cement

Do stabilizacji nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy minimum CEM 1I 32,5R spehiajacy wymagania odpowiednich norm.
2.2. Woda

Woda stosowana do wykonania stabilizacji powinna by¢ czysta i wolna od zanieczyszczen mogacych wptywac na proces wigzania
cementu.

2.3. Grunt
Do stabilizacji nalezy stosowa¢ grunt wystepujacy w podtozu, nadajacy si¢ do ulepszenia metoda stabilizacji cementem.
3.SPRZET
Wykonawca powinien dysponowa¢ nastgpujacym sprzg¢tem:

e recyklerem lub mieszarka do stabilizacji,
e  rozsypywarka cementu,
e rOwniarka,
e  walcem stalowym lub ogumionym,
e  beczkowozem do dozowania wody,
e  zaggszczarkami mechanicznymi.
4. TRANSPORT

Cement nalezy przewozi¢ srodkami transportu zabezpieczajacymi material przed zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami producentdw oraz obowigzujacymi przepisami.
S. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki wykonania
Roboty nalezy wykonywa¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C.

Nie dopuszcza si¢ wykonywania stabilizacji podczas opadow atmosferycznych.
5.2. Przygotowanie podloza

Przed rozpoczgciem roboét podioze nalezy wyprofilowac i oczyscic.
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5.3. Stabilizacja
Cement nalezy rozscieli¢ rownomiernie na przygotowanej powierzchni zgodnie z dokumentacja projektowa lub przedmiarem robot.

Po rozicieleniu cementu nalezy wykona¢ mieszanie gruntu z cementem oraz woda do uzyskania jednorodnej mieszanki.
5.4. Zageszczenie

Po wymieszaniu mieszanke nalezy wyprofilowac i zagesci¢ do uzyskania wymaganych parametrow no$nosci.
5.5. Pielegnacja
Wykonang warstwe nalezy chroni¢ przed nadmiernym wysychaniem przez okres minimum 7 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci obejmuje:

e  sprawdzenie rodzaju zastosowanego cementu,
e  kontrolg ilo$ci dozowanego cementu,

e  sprawdzenie grubo$ci warstwy,

e  kontrolg zaggszczenia,

e  kontrolg rownosci wykonanej warstwy.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci roboty nalezy poprawi¢ przed wykonaniem kolejnych warstw konstrukcyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest:

e m? wykonanej stabilizacji cementem.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, jezeli:

e  zastosowano wymagane materiaty,

e uzyskano projektowana grubos¢ warstwy,
e  osiggnicto wymagane zageszczenie,

e  zachowano wymagane rzedne i spadki.

Odbiorowi podlega warstwa przed wykonaniem kolejnych warstw konstrukcyjnych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena wykonania 1 m? ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem obejmuje:

e  prace pomiarowe,

e  przygotowanie podtoza,

e  zakup i dostarczenie cementu,

e  rozscielenie cementu,

e  mieszanie gruntu z cementem i woda,
e  profilowanie warstwy,

e zaggszczenie,

e piclegnacje,

e wykonanie badaf kontrolnych,

e  uporzadkowanie terenu robot.
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Rozdzial -7

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-07

PODBUDOWA Z KRUSZYW NATURALNYCH

Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem gomej oraz dolnej
warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej C90/3 z kruszywa tamanego 0/31,5mm oraz 0/63 mm, stabilizowanego
mechanicznie.

MATERIALY

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane,
zyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
Uziarnienie kruszywa
Okreslone wg PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy powinny spetnia¢ wymagania
przedstawione wg WT 4.

Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu: mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujagce wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, rowniarek albo uktadarek do rozktadania
mieszanki, walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny
by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materialow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszezeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy
moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke¢ nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
nos$nosci podbudowy wg tablicy 1, 1.p. 11.

Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszczania kruszywa jest whasciwy, okreslenia grubosci warstwy
materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubos$ci warstwy po zaggszczeniu, okre$lenia liczby przejsé
sprzetu zageszcezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdw oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i zageszczania,
jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 do 800 m?.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawcg robot.
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Badania w czasie robot

Czgstotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiarow
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan

Minimalna Maksymalna
Lp. | Wyszczeg6lnienie badan liczba badan na | powierzchnia
dziennej dziatce | podbudowy
roboczej przy-padajaca
na jedno

badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m’
4 Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy

kazdej zmianie kruszywa

Uziarnienie mieszanki
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtlug PN-B-06714-17 [5].

Zaggszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E,
£ 22
E, ’

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownosé podtuzna w sposob ciggly planografem albo co 20
m tatg na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos$é poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na | km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000

m?2
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

Szerokos¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem
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Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekracza¢: - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5
%.

Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -
2 cm.

Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
— dla podbudowy zasadniczej + 10%,
—  dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztatcenia
zkruszywao | Wskaznik Maksymalne ugigcie sprezyste mierzony ptyta o $rednicy 30
wskazniku zaggszezenials | pod kotem, mm cm, MPa
Wnos i€ nie
mniejszym mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego

obcigzenia Ei | obciazenia Ez

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng
grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zaggszcezenie.

Niewtasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Niewtasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy
wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
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Rozdzial - 11

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-11

HUMUSOWANIE

Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:
. humusowania z obsianiem skarp przy grubosci humusu 10cm, dow6z humusu z terenu budowy,

Okreslenia podstawowe

. Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.
. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czg$ci organicznych.
. Humusowanie - zesp6t czynnosci przygotowujacych powierzchnie gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy dogeszczenie

gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i doggszczeniem.
Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i $ciekow objetymi niniejsza STWiORB sa:
*  ziemia urodzajna (humus),
* « nasiona traw oraz roslin motylkowatych,

Wykonanie umocnienia skarp i dna rowéw poprzez humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinna siggaé
poza gorng krawedz skarpy 1 poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25cm.

Grubos$¢ pokrycia ziemig urodzajna powinna wynosi¢ min 10cm po moletowaniu i zaggszczeniu.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac rowki poziome lub pod katem
300 do 450 o glebokosci od 3 do S5cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0m. Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i
lekko zaggsci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

W celu umocnienia powierzchni skarp i rowéw wykonuje si¢ takze ich obsianie nasionami traw i ro§lin motylkowatych. Proces ten polega
na:

. wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie,

. obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w ilosci od 18g/m2 do 30g/m2,
dobranych odpowiednio do warunkow siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

Wykonawca ma obowiazek zaplanowania robot budowlanych w taki sposob, aby zapewni¢ przyjecie si¢ obsianej trawy przed odbiorem
koncowym.

Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robét i ich zgodnosci z STWiORB, oraz na sprawdzeniu daty waznosci
$wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roélin, laczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a
maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2m2. Na zaros$nigtej powierzchni nie moga
wystepowac wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.
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Rozdzial — 12

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-12

POBOCZA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem poboczy z kruszywa
lamanego dla zadania:

»Przebudowa i remonty drog gminnych i wewnetrznych zarzadzanych przez Gming Rymanow”.
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja stanowi dokument stosowany przy wykonywaniu i odbiorze robot objetych dokumentacja techniczna.
1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania poboczy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakres rob6t obejmuje:

e  przygotowanie podioza,

e  dostarczenie kruszywa,

e  rozécielenie kruszywa,

e profilowanie poboczy,

e  zageszczenie mechaniczne,

e  uporzadkowanie terenu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Pobocze — czg$¢ korony drogi przylegajaca bezposrednio do jezdni, przeznaczona do podparcia konstrukcji nawierzchni, odwodnienia
oraz sporadycznego ruchu pojazdow.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujgcymi normami oraz ST D-00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1. Kruszywo

Do wykonania poboczy nalezy stosowa¢ kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie o uziarnieniu:
e 0/31,5mm
lub inne przewidziane w dokumentacji projektowe;j i kosztorysie.

Kruszywo powinno byc¢:

e  jednorodne,

e  wolne od zanieczyszczen organicznych,

e wolne od gliny i czgéci ilastych,

e  zgodne z wymaganiami odpowiednich norm.
2.2. Woda

Woda uzywana do zageszczania powinna by¢ czysta i wolna od zanieczyszczen.
3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzgtem:

e rOwniarka,
e  koparka lub tadowarka,
e  walcem statycznym lub wibracyjnym,
e  zaggszczarkami plytowymi,
e  samochodami samowytadowczymi,
e  sprzetem do polewania wodg.
4. TRANSPORT

Kruszywo nalezy przewozi¢ srodkami transportu zabezpieczajacymi materiat przed zanieczyszczeniem oraz segregacja ziaren.

Transport powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami ruchu drogowego.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza
Przed rozpoczgciem robot nalezy:

e oczyscic teren,
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e usungC luzne fragmenty gruntu,
e  wyprofilowaé podtoze zgodnie z projektowanym spadkiem.
5.2. Wbudowanie kruszywa

Kruszywo nalezy rozsciela¢ rownomiernie na calej szerokosci pobocza.

Grubos$¢ warstwy po zaggszczeniu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa lub przedmiarem robot.
5.3. Profilowanie

Poboczu nalezy nada¢ odpowiedni spadek poprzeczny umozliwiajacy prawidtowe odwodnienie nawierzchni.
5.4. Zageszczanie
Roztozone kruszywo nalezy zagesci¢ mechanicznie do uzyskania wymaganej statecznosci i no$nosci.

Po zaggszczeniu pobocze powinno tworzy¢ jednolita i rowng powierzchnig. ]
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci obejmuje:

e  sprawdzenie rodzaju zastosowanego kruszywa,
e  kontrolg grubosci warstwy,

e  sprawdzenie szerokosci pobocza,

e  kontrole spadkow poprzecznych,

e oceng zageszczenia,

e oceng¢ rownosci wykonanej powierzchni.

Wszelkie miejsca niespelniajace wymagan nalezy poprawi¢ przed odbiorem robot.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:

e m? wykonanego pobocza z kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidlowo, jezeli:

e  zastosowano wymagane materiaty,

e  zachowano projektowang szeroko$¢ pobocza,
e zachowano wymagane spadki,

e uzyskano wymagane zaggszczenie,

e  powierzchnia pobocza jest rowna i jednorodna.

Odbior robot nastgpuje na zasadach okreslonych w ST D-00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena wykonania 1 m? pobocza z kruszywa obejmuje:

e  prace pomiarowe,

e  przygotowanie podioza,

e  zakup i dostarczenie kruszywa,

e rozscielenie materiatu,

e  profilowanie pobocza,

e  zaggszczenie mechaniczne,

e wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych,
e uporzadkowanie terenu robot.
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Rozdzial — 14

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT

D-03.01.01

PRZEPUSTY DROGOWE Z ELEMENTOW
PREFABRYKOWANYCH WRAZ Z
UMOCNIENIEM WLOTOW I WYLOTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru przepustow
drogowych z prefabrykowanych rur oraz wykonania umocnienia wlotow i wylotow przepustow prefabrykowanymi elementami
betonowymi.

1.2. ZaKres stosowania

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa, przebudowa lub
remontem przepustow drogowych na drogach gminnych, wewngtrznych i innych drogach o podobnym charakterze.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza w szczegolnosci:

e  wytyczenia przepustu w terenie,

e  wykonania robot ziemnych i wykopu pod przepust,

e  zabezpieczenia $cian wykopu, jezeli jest wymagane,

e  przygotowania podtoza pod przepust,

e wykonania podsypki lub podtoza betonowego zgodnie z dokumentacja,
e  dostawy i utozZenia prefabrykowanych rur przepustowych,

e wykonania potaczen pomigdzy elementami,

e wykonania prefabrykowanych §cianek czotowych,

e  wykonania prefabrykowanych skrzydelek wlotowych i wylotowych,

e  wykonania fundamentow pod elementy wlotowe i wylotowe,

e  wykonania uszczelnien potaczen,

e  wykonania izolacji elementow betonowych, jezeli przewidziano w dokumentacji,
e  wykonania umocnienia dna i skarp przy wlocie i wylocie,

e wykonania umocnienia z prefabrykowanych ptyt, kostki, ptyt azurowych, elementow brukowych lub innych elementéw
wskazanych w dokumentacji,

e  wykonania warstw filtracyjnych lub geowtdkniny, jezeli przewidziano,

e  wykonania zasypki przepustu,

e  zaggszczenia zasypki,

e  odtworzenia konstrukcji drogi,

e  wykonania robot wykonczeniowych,

e uporzadkowania terenu,

e wykonania wszystkich badan i pomiaréw wymaganych do odbioru.
1.4. Okreslenia podstawowe

Przepust drogowy — obiekt wykonany pod korong drogi, umozliwiajacy przeprowadzenie wody pod droga.

Przepust rurowy — przepust wykonany z jednej lub wigkszej liczby prefabrykowanych rur o przekroju kotowym lub innym
przewidzianym w dokumentacji.

Wlot przepustu — czgs¢ przepustu znajdujaca si¢ od strony doptywu wody, obejmujaca rur¢ oraz elementy konstrukcyjne i umocnienia
terenu.

Wylot przepustu — czg$¢ przepustu znajdujaca si¢ od strony odptywu wody.

Scianka czotowa — prefabrykowany element betonowy zamykajacy i stabilizujacy zakonczenie przepustu.

Skrzydto — prefabrykowany element betonowy ograniczajacy nasyp przy wlocie lub wylocie przepustu.

Umocnienie wlotu/wylotu — wykonanie zabezpieczenia dna, skarp i terenu przyleglego do przepustu przed rozmyciem i erozja.
Zasypka przepustu — grunt lub material przeznaczony do wypehienia przestrzeni pomigdzy konstrukcja przepustu a §cianami wykopu
oraz ponad przepustem.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Materiaty stosowane do wykonania przepustu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, niniejsza Specyfikacja oraz
odpowiednimi normami i posiada¢ dokumenty potwierdzajace ich wlasciwosci i dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
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Prefabrykowane elementy betonowe powinny by¢ wolne od uszkodzen majacych wpltyw na ich trwato$¢, szczelnos$¢ lub nosnos¢.
Elementy z widocznymi peknigciami, ubytkami lub uszkodzeniami uniemozliwiajacymi prawidtowe wykonanie potaczef nie moga
by¢ wbudowane.

2.2. Rury prefabrykowane
Do wykonania przepustu nalezy stosowa¢ prefabrykowane rury betonowe, Zzelbetowe lub inne przewidziane dokumentacjg projektowa.
Rury powinny:

e  posiada¢ wymagane dokumenty jakosciowe,

e  miec $rednicg i klas¢ zgodng z dokumentacja,

e by¢ przystosowane do obcigzen wystgpujacych od ruchu drogowego,

e  posiada¢ powierzchni¢ bez uszkodzen konstrukcyjnych,

e posiada¢ konce umozliwiajace wykonanie szczelnych potaczen,

e by¢ dostosowane do warunkow gruntowo-wodnych wystgpujacych w miejscu wbudowania.

Dopuszcza sig stosowanie rur z kielichem lub innych systemoéw potaczen, pod warunkiem ich zgodno$ci z dokumentacja projektowa.

2.3. Prefabrykowane elementy wlotu i wylotu

Do wykonania zakoficzen przepustu nalezy stosowa¢ prefabrykowane:

e  dcianki czotowe,

e  skrzydtia,

e clementy dennych umocnien,

e clementy skarpowe,

e  korytka lub inne elementy odwadniajace,

zgodnie z dokumentacja projektowa.

Prefabrykaty powinny by¢ wykonane z betonu o klasie okreslonej w dokumentacji projektowej. W przypadku braku szczegdtowych
wymagan zaleca si¢ stosowanie betonu nie nizszego niz C25/30, odpowiednio do warunkow srodowiskowych i obcigzenia.
2.4. Beton
Jezeli dokumentacja nie okre$la klasy betonu, nalezy stosowac beton o parametrach odpowiednich do funkcji danego elementu, nie
nizszy niz C20/25 dla podtozy i elementéw pomocniczych oraz C25/30 dla elementéw konstrukcyjnych narazonych na dziatanie wody
i warunkow atmosferycznych.
2.5. Kruszywo

Do wykonania podsypki, podtoza oraz zasypki nalezy stosowac¢ kruszywo naturalne lub famane o uziarnieniu odpowiednim do
przewidzianego zastosowania.

Material powinien by¢:
* czysty,
e  niezanieczyszczony organicznie,
e wolny od nadmiernej ilosci frakcji ilastych,
e umozliwiajacy uzyskanie wymaganego zageszczenia.
2.6. Material do zasypki

Do zasypania przepustu nalezy stosowa¢ grunt niewysadzinowy lub kruszywo o wlasciwosciach okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

Nie dopuszcza si¢ stosowania:
e  gruntdw organicznych,
o torfow,
e namuldw,
e  gruntdéw zanieczyszczonych,
e  gruntdw o wlasciwosciach powodujacych nadmierne osiadanie.
2.7. Materialy uszczelniajace

Do uszczelnienia potaczen rur nalezy stosowac uszczelki, zaprawy lub materiaty przewidziane przez producenta danego systemu rur.

Polaczenia powinny zapewnia¢ trwato$¢ i ograniczenie infiltracji oraz migracji gruntu przez styki elementow.
2.8. Materialy do umocnienia wlotéw i wylotow
Do umocnienia mozna stosowa¢ w szczegdlnosci:

e prefabrykowane ptyty betonowe,
e plyty azurowe,
e  kostke betonowa,
e  bruk betonowy,
e  prefabrykowane elementy Sciekowe,
e  kamien naturalny,
e narzut kamienny,
e inne prefabrykowane elementy okreslone w dokumentacji.
Rodzaj i sposdb wykonania umocnienia powinien zapewnia¢ odpornos¢ na dziatanie przeptywajacej wody oraz zabezpieczaé skarpy i
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dno przed rozmyciem.

3. SPRZET

Do wykonania rob6t nalezy stosowac sprzet odpowiedni do zakresu i warunkow prowadzenia robot, w szczegdlnoscei:
e  koparki,
e  koparko-tadowarki,
e ladowarki,
e samochody samowyladowcze,
e  zageszczarki ptytowe,
e  ubijaki mechaniczne,
e  walce wibracyjne,
e  sprzet do transportu i montazu prefabrykatow,
e  zawiesia i urzadzenia montazowe,
e niwelatory i urzadzenia geodezyjne,
e pompy do odwodnienia wykopu,
e clektronarzedzia,
e  sprzet do wykonywania umocnien.

Sprzgt powinien by¢ sprawny technicznie i dostosowany do wymiarow oraz masy prefabrykowanych elementow.
4. TRANSPORT
Prefabrykaty nalezy transportowa¢ w sposob zabezpieczajacy je przed:

e  uszkodzeniem,

e pcknigciem,

e odksztalceniem,

e  zabrudzeniem powierzchni tagczeniowych.

Rury i elementy prefabrykowane nalezy sktadowac na rownym i stabilnym podtozu.
Podczas zatadunku i roztadunku nalezy stosowac¢ urzadzenia przeznaczone do podnoszenia danego typu prefabrykatow.
Zabrania si¢ zrzucania elementow z wysokosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie przepustu

Przed rozpoczeciem robot nalezy wytyczyé:
e 0§ przepustu,
e rzedne wlotu i wylotu,
e  granice wykopu,
e  zakres umocnienia wlotu i wylotu.

Wytyczenie powinno by¢ wykonane przez uprawniong obstuge geodezyjna.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wykopu nalezy:

e  usuna¢ kolidujace elementy,

e usuna¢ warstwe humusu w zakresie przewidzianym dokumentacja,

e  przygotowac teren robot,

e wykona¢ tymczasowe odwodnienie, jezeli jest konieczne.
W przypadku prowadzenia wody w cieku nalezy zapewnic¢ jej bezpieczne przeprowadzenie przez miejsce wykonywania robot.

5.3. Wykonanie wykopu
Wykop nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Dno wykopu powinno by¢ wykonane z zachowaniem wymaganej rzgdnej i spadku podtuznego przepustu.
W przypadku wystgpienia gruntdw nienosnych nalezy je usuna¢ i zastgpi¢ materialem odpowiednim do posadowienia przepustu,
zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru i dokumentacjg projektowa.
Nie dopuszcza si¢ posadowienia rur na gruncie rozluznionym lub rozmoczonym.
5.4. Odwodnienie wykopu

Roboty nalezy prowadzi¢ w sposob zapewniajacy stabilno$¢ podtoza.
W przypadku naptywu wody nalezy zastosowac¢ odpowiednie odwodnienie, np.:

e  pompowanie bezposrednie,

e  studzienki zbiorcze,

e  rowki odwadniajace,

e tymczasowe obejscie cieku,

e  inne rozwigzanie dostosowane do warunkow terenowych.

Woda nie moze powodowac rozluznienia podtoza pod przepustem.

5.5. Wykonanie podloza
Podtoze pod rury nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami producenta rur.
Podtoze powinno:

e mie¢ odpowiednig no$nos¢,
e by rowne,
e  posiada¢ wymagany spadek,
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e  zapewnia¢ rOwnomierne podparcie rury na catej dlugosci.
W przypadku stosowania podsypki kruszywowej nalezy ja rownomiernie roztozy¢ i zagescié.
Grubos$¢ podsypki nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg projektowa lub wymaganiami producenta rur.

5.6. Montaz rur

Rury nalezy uktada¢ zgodnie z wytyczong osig i projektowanym spadkiem.
Montaz nalezy prowadzi¢ od strony wylotu lub zgodnie z technologia przewidziang dla danego systemu.
Kazdy element nalezy przed wbudowaniem sprawdzi¢ pod wzgledem:

e  wymiarow,

e  stanu technicznego,

e  czystosci powierzchni potaczeniowych,

e  zgodnosci z dokumentacjg.
Potaczenia nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Rury nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy:

e  zachowanie osi przepustu,

e  zachowanie projektowanego spadku,

e  prawidlowe przyleganie do podioza,

e szczelno$¢ polaczen.

5.7. Wykonanie Scianek czolowych i skrzydel

Prefabrykowane elementy wlotu i wylotu nalezy posadowi¢ na przygotowanym podtozu lub fundamencie.
Elementy nalezy ustawic:

e  zgodnie z projektem,
e  stabilnie,
e  zzachowaniem wymaganych rzednych,
e zzachowaniem projektowanych katow,
e W sposob zapewniajacy prawidtowe potaczenie z rurg i skarpg.
Przestrzen pomigdzy prefabrykatami a rurg nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z rozwigzaniem projektowym.
W przypadku zastosowania fundamentu betonowego nalezy wykona¢ go na podtozu odpowiednio przygotowanym i zageszczonym.
5.8. Umocnienie wlotu i wylotu
Wlot i wylot przepustu nalezy zabezpieczy¢ przed rozmywaniem.
Umocnienie nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
W przypadku zastosowania prefabrykowanych elementow betonowych nalezy:

1. przygotowac podtoze,

wykonaé warstwe podsypki lub podtoza,
utozy¢ geowtdknineg, jezeli przewidziano,
wykona¢é prefabrykowane umocnienie dna,
wykonaé umocnienie skarp,

o vk wnN

wykonaé elementy oporowe lub obrzeza, jezeli s wymagane,
7. wypetnié spoiny zgodnie z przyjeta technologia.
Umocnienie powinno by¢ wykonane w sposob uniemozliwiajacy podmywanie jego krawedzi.
5.8.1. Umocnienie dna
Dno przed wlotem i za wylotem przepustu nalezy umocni¢ na dlugosci i szerokosci okreslonej w dokumentacji projektowej.
W przypadku stosowania ptyt betonowych lub ptyt azurowych nalezy je uktadac na przygotowanej i zaggszczonej podsypce.
Elementy powinny przylega¢ do siebie w sposdb zapewniajacy stabilnos¢ catej powierzchni.
5.8.2. Umocnienie skarp
Skarpy przy wlocie i wylocie nalezy umocni¢ prefabrykowanymi elementami betonowymi zgodnie z dokumentacja.
Elementy powinny by¢ stabilnie oparte i zabezpieczone przed zsuwaniem.
W przypadku duzego nachylenia skarp nalezy stosowa¢ rozwigzania zapobiegajace przemieszczaniu prefabrykatow, np. obrzeza, belki
oporowe lub kotwienie, zgodnie z dokumentacja.
5.9. Zasypanie przepustu
Zasypke nalezy wykonywac po zakonczeniu montazu rur oraz wykonaniu wymaganych elementow wlotu i wylotu.
Zasypke nalezy wykonywac¢ warstwami o grubosci dostosowanej do stosowanego sprzgtu i mozliwosci uzyskania wymaganego
zageszezenia.
Material nalezy zaggszcza¢ rownomiernie po obu stronach przepustu.
Nalezy unikac jednostronnego zasypywania, ktore moze powodowac przesunigcie lub uszkodzenie rur.
Bezposrednio przy rurach nalezy stosowac sprzet zaggszczajacy, ktory nie spowoduje uszkodzenia konstrukeji.
5.10. Odtworzenie konstrukcji drogi
Po wykonaniu zasypki nalezy odtworzy¢ konstrukcje nawierzchni zgodnie z dokumentacja projektowa.
W zalezno$ci od zakresu robot nalezy wykonac:

e  warstwe podioza,
e  podbudowe,
e nawierzchnig,
e  pobocza,
e clementy odwodnienia.
Odtworzenie nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z wlasciwymi Specyfikacjami Technicznymi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

Kontrola jakosci robot obejmuje w szczegdlnoscei:
e  kontrole materiatow,
e  kontrolg robot ziemnych,
e  kontrol¢ podtoza,
e  kontrol¢ ulozenia rur,
e  kontrolg potaczen,
e  kontrolg wykonania $cianek i skrzydet,
e  kontrolg¢ umocnienia wlotu i wylotu,
e  kontrole zasypki,
e  kontrolg zaggszczenia,
e  kontrolg odtworzenia nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa wykonania przepustu jest:

m — metr wykonanego przepustu rurowego, obejmujacego wykonanie i utozenie rur wraz z wykonaniem polaczen, zgodnie z
dokumentacja.

W zaleznosci od sposobu sporzadzenia przedmiaru dopuszcza si¢ rozliczanie poszczegolnych elementow jako:

e m - rury przepustowe,
e  szt. — prefabrykowana $cianka czotowa,
e  szt. — prefabrykowane skrzydto,
e m?—umocnienie dna,
e m’—umochienie skarp,
e m®—wykop,
e m?®-zasypka,
e m?—beton podtoza lub fundamentu.
Jednostki obmiarowe nalezy dostosowac do przyjetego przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robét zanikajacych
Odbiorowi przed zasypaniem podlegaja w szczegodlnosci:

e  dno wykopu,

e podloze pod przepust,

e  ulozenie rur,

e wykonanie potaczen,

e  fundamenty pod prefabrykaty,

e ustawienie $cianek i skrzydet,

e wykonanie warstw filtracyjnych,

e wykonanie umocnienia elementami znajdujacymi si¢ ponizej poziomu terenu.

8.2. Odbior koncowy
Przepust zostanie uznany za wykonany prawidtowo, jezeli:

e  wykonano go zgodnie z dokumentacja,

e zachowano projektowane rzgdne i spadki,

e rury s3 prawidlowo utozone,

e  potlaczenia s3 wykonane prawidtowo,

e  prefabrykaty wlotowe i wylotowe sg stabilne,

e  wykonano wymagane umocnienia,

e  zasypka zostata prawidtowo wykonana i zaggszczona,
e nawierzchnia zostala odtworzona,

e teren zostat uporzadkowany,

e wyniki wymaganych kontroli s3 pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa wykonania przepustu obejmuje wszystkie czynnos$ci niezbedne do jego prawidlowego wykonania, w szczegolnosci:

e  prace pomiarowe,

e oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
e  przygotowanie terenu,

e  wykonanie wykopu,

e  odwodnienie wykopu,

e  przygotowanie i zaggszczenie podloza,

e wykonanie podsypki lub fundamentu,

e  dostarczenie i montaz rur,
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wykonanie potaczen,

dostarczenie i montaz prefabrykowanych scianek czotowych,
dostarczenie i montaz skrzydet,

wykonanie fundamentow,

wykonanie uszczelnien,

wykonanie izolacji, jezeli jest wymagana,

wykonanie umocnienia wlotu i wylotu,

wykonanie warstw filtracyjnych,

wykonanie zasypki,

zaggszcezenie zasypki,

odtworzenie konstrukcji drogi,

wykonanie badan i pomiardw,

transport materiatow,

uporzadkowanie terenu,

wszystkie inne czynnos$ci wynikajace z technologii wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z aktualnymi wydaniami wtasciwych norm, przepisoéw oraz dokumentow technicznych, w
szczegolnosci:

PN-EN 1610 — Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych,

PN-EN 206 — Beton — Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢,

PN-EN 1917 — Studzienki wlazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, betonu zbrojonego widknem stalowym i zelbetu — w
zakresie majacym zastosowanie,

PN-EN 12620 — Kruszywa do betonu,

PN-EN 13242 — Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym,

odpowiednie normy dotyczace prefabrykowanych elementéw betonowych,
dokumentacja projektowa,

instrukcje producentow rur i prefabrykatow,

wiasciwe Specyfikacje Techniczne dotyczace robot ziemnych, podbudéw i nawierzchni.

11. WYMAGANIA DODATKOWE DLA PRZEPUSTOW NA DROGACH GMINNYCH

W przypadku przepustow wykonywanych na drogach gminnych zaleca si¢, aby dokumentacja projektowa kazdorazowo okre§lata:

W oo NOUREWNR

O o N S S )
D WN R O

srednice i typ rur,

dtugosc przepustu,

klase wytrzymatosci rur,

spadek podtuzny,

rzedne wlotu i wylotu,

rodzaj podtoza,

sposéb wykonania fundamentu,

rodzaj prefabrykowanych scianek czotowych,
rodzaj i wymiary skrzydet,

. zakres umocnienia dna,

. zakres umocnienia skarp,

. rodzaj prefabrykatéw zastosowanych do umocnienia,
. sposéb zabezpieczenia przed rozmyciem,

. rodzaj materiatu zasypowego,

. wymagany stopien zageszczenia,

16.

sposéb odtworzenia konstrukcji nawierzchni.

W przypadku braku szczegdétowych rozwigzan projektowych wykonawca przed rozpoczeciem robot powinien przedstawi¢ do akceptacji
Inspektora Nadzoru sposob wykonania przepustu, w szczegdlnosci sposob posadowienia, wykonania wlotu i wylotu oraz zabezpieczenia
przed rozmyciem.



